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enable Motor Z
enable Motor X
enable Motor Y
Direccion Motor X y Z
Sensor de Final de carrera X

Clock
Encendido de Taladro (circuito Taladro)
Sensor de Final de carrera Y
Sensor de Final de carrera Z
Direccion de Motor Y
Sensor de profundidad Z
RX RS232 (max232)
 TX RS232 (max232)


